1.00
0.75
Q
S 0.50
0.25

0.00

de

1.00

0.75

0.50

do

0.25

0.00

1.0

0.5

up

0.0

-0.5

-1.0

1.0

0.5

uo

0.0

-0.5

-1.0

1.0

0.5

-0.5

-1.0

state

—— OptimalControl
-i---- OptimalControl_s
— — JuMP

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

1.00

0.75

0.50

0.25

0.00

1.00

0.75

0.50

0.25

0.00

1.00

0.75

0.50

0.25

0.00

1.00

0.75

0.50

0.25

0.00

1.00

0.75

0.50

0.25

0.00

1.00

0.75

0.50

0.25

0.00

control

costate

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

0.00

0.50

1.00

0.00

0.50

1.00

0.00

0.50

1.00



