
|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

||

|

|

|||

|

|

|

|||

|

|

|

|

||

|

|

|

|

|

|

|

|

||

|

|

|

|

|

|

|

|

|

||

||

|

|

|

|

|

|

|

||

|

|

|

|

|

|

|

|

||

|

|

||

|

|

||

|

|||

|

|

|

|

|

|

|

|

||

|

|

||

|||

|

|

|

|||||

|||

||

|

|

|

||

|

|||

|||

|

||

||

|

|

||

|

|

||

|

|

|

|

|

|||

|

|

||

||

|

|||

||

|

||

|

|||

|

|

|

|

|

|||

||

|||

|

|||

|

|||||

|

|

||

||

|

||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||

|||||||||||||||

|

||

|

||||

|

|||||||||||

|||

|

|

innov parameter rmmala_pos

0 25 50 75 100 0 25 50 75 100 0 25 50 75 100

0.00

0.25

0.50

0.75

1.00

iteration nr

ac
ce

pt


